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OXIMO RTS

UNIVERSEL
Un seul moteur pour tous les volets roulants avec une seule ergo-
nomie de réglage depuis I'émetteur RTS

SOMFY DRIVE CONTROL ™
Analyse électronique permanent du couple moteur :
- Réduction des interventions chantier grace au recalage automa-

. tique ou parsimple coupure de courant.
- Position lames ajourées pré-réglée

PROTECTION DU VOLET ROULANT
E Arrét sur obstacle a la descente avec remontée du tablier et a la
montée en cas de gel ou de verrouillage de la lame finale

RADIO TECHNOLOGYSOMFY ™
Simplité d'installation et de programmation des émetteurs

Inversion du sens d'enroulement p3
Réglages des fins de courses pLapr7
Réajustement des fins de courses p8etp9
Effacement de la position intermédiaire p10
Utilisation de la position intermédiaire p 10
Changement du sens de rotation apreés réglage pn
Déprogrammation d'un moteur pn

2

-



\9011057 OXIMO 10 : CCp24_32regOXU#DRTS 18/01/10 18:20 Page3

REGLAGE DU MOTEUR OXIMO RTS

1  Pré-affecter un émetteur de réglage

pp
Qﬁu e
©

S Seul 1 volet roulant est sous tension Bref mouvement y

2 \Verification du sens de mouvement du volet roulant
p— g

3 Inversion du sens de mouvement du volet roulant - si nécessaire

D

Bref mouvement —r— Voir équipement du volet py

A Tous les réglages s'effectuent avec un émetteur type Telis ou Centralis
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REGLAGE DU MOTEUR OXIMO RTS

O\

Attache rigide

ou verrou

Butée
sur lame finale

Réglage automatique = 0
J

Attache rigide

N
LN

ou verrou

Pas de butée
sur lame finale

Réglage du point haut uniquement =»
L glage du p q Q

7

Sangle

.

ou clinquant

Butée
sur lame finale

~N

Réglage du point bas uniquement ==
N\ 6/ N\

7

—

~\

Sangle

Q

ou clinquant

Pas de butée
sur lame finale

Réglage des points haut et bas === 0
J

L
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REGLAGE DU MOTEUR OXIMO RTS

L Réglage automatique

)@ —— —
9 Bref mouvement Bref mouvement - 0K == e J

Réglage uniqguement de la position d'arrét haute

,@ —— = =
O o T
»©

Validation des réglages ;)

p— o

o
S Bref mouvement - OK == 0 y
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REGLAGE DU MOTEUR OXIMO RTS

6  Réglage uniquement de la position d'arrét basse

Bref mouvement - 0K —>e
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REGLAGE DU MOTEUR OXIMO RTS

7 Réglage des points haut et bas : réglage de la position basse.

Aller a la position basse

p—
J
Réglage de la position d'arrét haute —
f— g

e 0
»9

9 J Ajustez si nécessaire

Validation des réglages - test

o T
W © —o—

Bref mouvement

- AN

8 (odez I'émetteur de réglage

L Arriére Centralis Arriére Telis Bref mouvement-0K
7
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REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE OXIMO RTS

Equipement du volet roulant

Attache rigide
ou verrou

O

Butée
sur lame finale

Attache rigide
ou verrou

Pas de butée
sur lame finale

Réajustement du point haut —>9
\Réajustement automatique du point bas ==

)
Sangle

ou clinquant

Butée
sur lame finale
Réajustement automatique du point haut ===

L Réajustement automatique "0)
<

o Réajustement du point haut == 9
Réajustement du point bas-»Q L

Sangle
ou clinquant

Pas de butée
sur lame finale

Réajustement du point bas == 0}

1 Réajustement automatique

2 secondes de coupure du secteur

.

)6*

XL
9 _e—
4 aller-retour pour valider les fins de course

J
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REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE OXIMO RTS

2 Réajustement de la position d'arrét basse

5

ol

»©

Ancienne position basse Bref mouvement

»o

25

6 d &

"

Ajustez la nouvelle position basse Bref mouvement 0K
J

\l

»O

3 Réajustement de la position d'arrét haute

@l*r

3

Bref mouvement

»
e 25 =
0
Ajustez la nouvelle position haute Bref mouvement 0K

G
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POSITION FAVORITE* OXIMO RTS

Modification
(A o ____ o p—
"@ — 5‘@ QF
\)Q Arrét a la position favorite souhaitée Bref mouvement - 0K )
l—"’.
fpo— o fp—
ou @ ——— 55@ F
|—
L Ancienne position favorite Bref mouvement 0K
I—"-. 3
fp—
. © =
|—
. y,

L'0XIMO RTS est compatible avec le capteur SOLIRIS RTS, fonction soleil uniqguement.

* Position favorite : par exemple position “lames ajourées”.
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=

Placé le volet dans une position autre que ses
\_fins de courses ou sa position favorite (my) J \_
e N

p— g p— g
Bref mouvement :

- le sens de rotation est modifié Vérification du nouveau sens de rotation
J y,

Bref mouvement

\.

DEPROGRAMMATION DU MOTEUR OXIMO

Mettre le moteur RTS en mode programmation

‘ﬁ Moteur qire ‘} pere
coupure V]

sous coupure
tension 25 mini 25 mini

Remise

Aprés 2 sec. Aprés 7 sec.
Arriere Centralis Arriere Telis Bref mouvement  Bref mouvement s
S *Restez appuyé jusqu'au 2°™ bref mouvement g)
1
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Pour tout Pour un conseil
renseignement de derniére minute.
nécessaire a la Pour une confirmation
mise en ceuvre de réglage.

de vos chantiers, Pour un besoin
contactez notre aX 08 2000 20 d'informations

Service Clients : ACTIPRO complémentaires

Une équipe disponible, a votre écoute,

du lundi au jeudi de 8hoo a 12h30 et de 13h30 a 18hoo,

le vendredi de 8hoo a 12h30 et de 13h30 a 17ho0

(> hors fermeture annuelle et jours fériés : plus d'informations sur somfy.fr).
('est aussi un fax 08 2000 2074

et une adresse e-mail actipro@somfy.com

IMPORTANT




